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nss npeamera

Crynentn ce ymno3Hajy ca (asum ympaB/baukuM CHCTEMHUMa W YIpPaBJbaukUM CHCTEMHUMA
peamu3oBaHUM KOpWIIhemEeM HEYPOHCKMX Mpexka. [ 'eHercke anroputMe he KOPUCTHTH 3a
ONTHMHU3ANM]y Tlapamerapa koHTpolepa. Ha BexbOama he y Fuzzy Logic Toolbox-y u Neural
Networks Toolbox-y codtBepckor makera MATLAB Outn oOpahern mnpumepu cuHTE3E
KOHTpOJIEpa MPUMEHCHHU 32 yIPaBJbalkbe PA3IMUUTUM oOjekThMa. MneHTudukayja u HellmHeapHo
MOJICIMPaE CHCTEMa MPUMEHOM HEYPOHCKHX Mpeka Ouhe o0jalmeH Ha MpUMepuMa.

Hcxon npeamera
Crynentu he caBnmajaTé IpUHIMIIE CHHTE3€ HHTEIMTCHTHUX yIPaB/hauKUX CHCTEMA 32 YIIPaBJbabe
HEJIMHEapHUM 00jeKTUMa WM 00jeKTHUMa KOjUMa HUje MO3HAT TayaH MaTeMaTHYKH MOJEIL.

Cagpikaj npenmera

Teopujcka nacmasa

KonBeHnmoHaiHm  cuCTeMHM  ympaBJbamka. HenmHeapHo  ympaBseame. Ommra  CBOjCTBa
MHTEITUTeHTHUX CHCTEMa YIpaBibama. Teopuja ¢a3zum cKkymoBa. ANPOKCHUMAaTHBHO pacyhuBame.
Crpykrypa da3u koHTposiepa. M300p yna3sHMX W H3JIa3HUX MPOMEHJBUMBHX (ha3w KOHTpoJIepa.
Qazuduxanmja. baza 3nama. Jlormka ommyumBama. Jedasuduxammja. Takagi-Sugeno ¢dasu
koHTpodep. @azu 11, I1/1, ITN/] koutponepu. [Ipumepu npumene.

Heyponcke mpexxe. HeypoH u monen HeypoHa. ApXMTEKTypa U y4€H€ BELITAUKMX HEYPOHCKHX
Mpexa. JeHOCIOJHA epIenTPOH. AJTOPUTMH 32 YUEHE jJeHOCIIOJHOT nepienTtpoHa. Bumecnojau
nepuenTpoH. Anropuram ca mpomnarauyjom rpeuke yHaszaa. RBF HeypoHcka mpexa. PexypenTHe
HeypoHcke wMpexe. Hopfield- oBa HeypoHcka wpexa. [IpuMeHa HEYypOHCKHX Mpexa 3a
MoJIeNUpame, HISHTU(UKALU]Y U YIIpaBibame cucTemMuma. [lpumepu npumene.

JenHocTaBHM reHeTcku anroputMu. [Ipukas pemema. ['enepucame moderHe nomynanuje. OyHkimja
mwba. Cenekuuja. PexomOunanmja. Myrtanmja. Kputepujymu ontumuzanmje. Ontumusanmja
rapameTrapa peryjaropa IpuMEHOM I'eHETCKHUX aJlropuTama.

[IpuMeHa ekcriepTUX CUCTEMA y yIpaBibamby.

IIpakmuyna nacmaea:Beoicbe, /Ipyeu obruyu nacmase, CmyOoujcku ucmpaxcusauxku pao

Bex0e ce u3Boje y pauyHapckoj yumonuiu. Kopuctu ce MATLAB. ¥V okBupy cTyaujckur
WCTPAXMBAYKOT paja CTYACHTH he OMTH OCIOCOOJEHHM 3a OCHOBHA HCTpaKMBama y 00JacTu
peaMera.
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IIpexucnutHe 00aBe3e MmoeHa 3aBpIIHU UCIUT noeHa
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